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Eloadasi ordk iitemterve

Megmunkalasok osztalyozasa. Hatarozott élii szerszamokkal végzett allandd és valtozo
keresztmetszetli forgacs levalasztdsa. Hatdrozatlan ¢€lli szerszamokkal végzett
anyaglevalasztds. Tervezési feladat kiaddsa. Kiilonboz6 energiaformakat hasznositd
anyagszétvalaszto eljarasok. Hengeres, sik és alakos feliiletek megmunkalésa fellletek
megmunkalasa. A gyartas és gyartérendszerek alapfogalmai, vallalati modell. A gyartasi
folyamat felépitése.

A gyartastervezés jellegzetes struktiraja es kapcsolatai A technologiai tervezés
hierarchiai szintjei és feladatai. A gyartasi folyamat megtervezésének lépései. A gyartasi
technologia el6zetes megtervezése, a gyartasi forma Kivalasztdsa. Kapacitasok és
terhelések megallapitdsa. Gyartasi sziikkkeresztmetszetek meghatarozasa. és feloldasanak
modszerei. B6-, sziik- és alapvetd keresztmetszet, kapacitas szamitasa vezértipusban. A
szlik keresztmetszetek feloldasanak lehetdségei: tlizemszervezés, gyartasfejlesztés,
gyarfejlesztés

Gyartdberendezések kivalasztasa, korrigalt technologiai terv, anyagutak megtervezése,
gépelrendezés. Utkozések megallapitasa, anyagmozgatasi terv elkészitése, dokumentalas.
Az atfutasi idék meghatarozasa, soros-, atlapolt- és parhuzamos miivelet kapcsolas. A
megvalositas ltemezése. Gyartorendszerek felépitése ¢és jellemz6éi. Hagyomanyos,
integralt és vegyes gyartasi formak. Gyartasi formak 0Osszehasonlitasa. Rugalmas
gyartorendszerek és alrendszereik. Megmunkald, anyagmozgatasi, informacios és
forgacskezeld alrendszer.

Ipari manipulatorok és robotok. Kotott programd e€s szinkron manipuldtorok, modul
rendszerii felépités. Robotok csoportositasa, koordinata, csuklos, henger koordinata és gdmbi
koordinata rendszerii robotok. Robotok alkalmazdsa. A szamitdgeppel integralt gyartas
(CIM) fogalomkore. A CIM létrejottének elédzményei: integracios féirdnyok. A CIM
,metszetei”: id6beli, szervezeti és funkcionalis integracio. Optimalasi lehetéségek a
gyartastervezésben, a technoldgiai adatok optimaldsa koltség és termelékenység alapjan,
teljes optimalas.



A tantargy félévi lezarasanak maddja: alairas és kollokvium.

A félévi alairas megszerzésének feltételei:
— Az ordkon val6 aktiv részvétel. Az oOrak latogatasanak teljes hidanya végleges alairas
megtagadast von maga utan.

A vizsga: szobeli, 30 perc felkésziilési idovel. A vizsgan a tantargy teljes anyaganak a gyakorlati
alkalmazéashoz szikseges elsajatitasardl kell szamot adnia a vizsgazonak. A vizsga értékelése
otfokozatu.
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